C (ENNERA

KOLOSALX HIGH POWER

MOTOBOMBA SUMERGIBLE DE ALTA VELOCIDAD

4444444444

Manual de instalacion


Stamp


Resumen
Agradecemos su preferencia al adquirir nuestra motobomba sumergible de alta velocidad multipower
marca CONNERA serie KOLOSALX.

Con la ayuda de este manual de instrucciones usted podra realizar una correcta instalacion y operacion de
este producto, por lo cual le recomendamos seguir las indicaciones que aqui se incluyen. Conserve en un
lugar seguro este manual para futuras consultas.

Copyright © 2025 CONNERA ®

La informacion contenida en este documento puede cambiar sin previo aviso.La informacién contenida en este documento puede
cambiar sin previo aviso.
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1. INTRODUCCION

El sistema de bombeo sumergible solar consta de:

* Bomba multietapas sumergible construida en acero inoxidable 304.

* Motor de imanes permanentes.

» Controlador que permite regular y controlar el trabajo de la motobomba en funcién de la intensidad del
sol.

El sistema KOLOSAL X cuenta con las siguientes protecciones:

* Sobrecarga

* Trabajo en seco

* Alto y bajo voltaje

* Alta temperatura

* Baja potencia solar

* Bloqueo de motor

* Pérdida de fase

» Conexion incorrecta de terminales de paneles

2. ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD

CONNERA le recomienda siempre leer adecuadamente el manual antes de comenzar con la instalaciéon y
operacion.

A ATENCION

* La instalacién, mantenimiento y puesta en marcha debe ser realizada por personal
calificado.

* Al momento de recibir su sistema KOLOSAL verifique que el codigo concuerde con su
orden, en caso de no ser asi, llame inmediatamente a su distribuidor.

* Debe evitar exponer el sistema a golpes (que pudieran provocarse durante su
transporte) o condiciones climaticas extremas.

* Al momento de recibir su sistema KOLOSAL verifique que el codigo concuerde con su
orden, en caso de no ser asi, llame inmediatamente a su distribuidor.

A AVISO

* Nunca arranque la motobomba sin estar sumergida por completo, pues se provocarian
dafios en el equipo.

» Este aparato no se destina para utilizarse por personas (incluyendo nifios) cuyas
capacidades fisicas, sensoriales o mentales sean diferentes o estén reducidas, o
carezcan de experiencia o conocimiento, a menos que dichas personas reciban
una supervision o capacitacion para el funcionamiento del aparato por una persona
responsable de su seguridad.

* Los nifios deben supervisarse para asegurar que ellos no empleen los aparatos como
juguete.

* En caso de una fuga de lubricante, el liquido se puede contaminar.

* Latemperatura maxima del liquido no debe exceder los 35°C.

* Maxima sumergencia: 70 metros.

» El dispositivo ya cuenta con protecciones integradas, por lo cual no necesita alguna
proteccidn adicional externa.

* Desconecte el sistema KOLOSAL de la alimentacion eléctrica antes de cada
intervencion.



3. ALMACENAMIENTO

Almacene su sistema KOLOSAL en su empaque original, en un lugar seco y bien ventilado con una
temperatura ambiente entre -20 °C a +50 °C. Si la motobomba permanece almacenada por mas de un afio,
se recomienda desacoplar el equipo y verificar que tanto el motor como la bomba giren libremente.

Para el almacenamiento del controlador, preste atencion a los siguientes dos aspectos:

1. Guarde el controlador con la caja de embalaje original.

2. El almacenamiento a largo plazo degrada el capacitor electrolitico. Por lo tanto, el controlador debe
energizarse incrementando de manera gradual el voltaje de entrada una vez cada 2 afios (al menos 5
horas).

4. DESCRIPCION FISICA DEL CONTROLADOR

El controlador regula el comportamiento hidraulico respecto a la intensidad solar presentada en el
momento de operacion del equipo. Se debe de identificar y reconocer cada uno de los parametros fisicos
para poder asi interpretar el comportamiento operativo del equipo.

Controlador MP

1. LEDS
2. DISPLAY
3. TECLADO

5. DESCRIPCION DEL DISPLAY DE OPERACION

El display de operacién le permitira visualizar y modificar parametros internos del equipo, dichos valores le
ayudaran a saber el estado de operacién del equipo.

5.1. CONTROLADOR MP
LUCES INDICADORAS

CONTROLADOR MONOFASICO

El display cuenta con luces leds que encienden de forma automatica y de acuerdo al tipo de lectura que se
desee visualizar.

» Power: Este indicador led, se ilumina cuando la motobomba estd en funcionamiento. Cuando la
motobomba se encuentra en transicién de encendido a apagado, el indicador led emite destellos.
Cuando la motobomba se ha detenido, el indicador led se apaga.



* MPPT:Cuando el equipo opera en su punto de maxima potencia, el led MPPT permanece encendido.

* DC:Cuando el equipo recibe energia en corriente directa desde los paneles solares, el led DC
permanece encendido.

* AC:Cuando el equipo opera con energia en corriente alterna, el LED AC permanece encendido.

* RPM:Indica las revoluciones por minuto del equipo, esencial para evaluar su rendimiento y eficiencia en
funcionamiento.

* V:Indica el voltaje del equipo, esencial para asegurar una conexion adecuada y un funcionamiento
Optimo segun las especificaciones eléctricas del sistema.

* A:Indica la corriente eléctrica del equipo, crucial para garantizar que el sistema funcione dentro de los
parametros de seguridad y eficiencia.

* W:Indica la potencia del equipo, reflejando su capacidad de trabajo y eficiencia en el rendimiento segun
las necesidades del sistema.

CONTROLADOR TRIFASICO 1

El display cuenta con luces leds que encienden de forma automética y de acuerdo al tipo de lectura que se
desee visualizar.

ON/OFF

B

ENTER DOWN SWITCH

Q @ @

Constant preessur  Pressure TIMING
Water supply start-st

* Power: Este indicador led, se ilumina cuando la motobomba estd en funcionamiento. Cuando la
motobomba se encuentra en transicién de encendido a apagado, el indicador led emite destellos.
Cuando la motobomba se ha detenido, el indicador led se apaga.

* 4G: Este indicador led siempre esta encendido cuando la sefial IoT esta llena. Cuando la sefial tiene tres
barras el indicador led emite destellos rapidos. Cuando la sefial tiene menos de 3 barras, el indicador led
emite destellos mas lentos. Cuando no se recibe ninguna sefial, el indicador led se encuentra apagado.

Q: Indicador led de presion constante, si el sistema cambia al modo de presion constante, el indicador

led estara siempre encendido.

@ Indicador led de temporizador, si el sistema cambia a modo de operacién por temporizador esté

indicador led siempre estara encendido.

®8 Indicador de presién arranque-paro, si el sistema cambia a modo de arranque-paro por presion, el

indicador led siempre se mantendra encendido.

* Tank: Indicador de tanque lleno, cuando el sistema se encuentra en estado de proteccién por tanque
lleno, el indicador led encendera.

* Lack-Water: Indicador de falta de agua. cuando el sistema se encuentra en estado de proteccion por
falta de agua, el indicador led encendera.

* Phase-Lack: Cuando el equipo detecta una caida de fase, el indicador led siempre se mantendra
encendido.

e Pump Stuck: Cuando el sistema se encuentra en estado de proteccién por falla en la tarjeta del
controlador, el indicador led siempre se mantendra encendido.

CONTROLADOR TRIFASICO 2

El display cuenta con luces leds que encienden de forma automética y de acuerdo al tipo de lectura que se
desee visualizar.



Tank Water shortage Phase-Lack Pump Stuck

Constant pressure Pressure TIMING
water supply start-stop

* Power: Este indicador led, se ilumina cuando la motobomba estd en funcionamiento. Cuando la
motobomba se encuentra en transiciébn de encendido a apagado, el indicador led emite destellos.
Cuando la motobomba se ha detenido, el indicador led se apaga.

* 4G: Este indicador led siempre esta encendido cuando la sefial IoT esta llena. Cuando la sefial tiene tres
barras el indicador led emite destellos rapidos. Cuando la sefial tiene menos de 3 barras, el indicador led
emite destellos mas lentos. Cuando no se recibe ninguna sefial, el indicador led se encuentra apagado.

Indicador led de presién constante, si el sistema cambia al modo de presion constante, el indicador

led estara siempre encendido.

Indicador led de temporizador, si el sistema cambia a modo de operacion por temporizador esté

indicador led siempre estara encendido.

Indicador de presion arranque-paro, si el sistema cambia a modo de arranque-paro por presion, el
indicador led siempre se mantendra encendido.

* Tank: Indicador de tanque lleno, cuando el sistema se encuentra en estado de proteccién por tanque
lleno, el indicador led encendera.

* Water shortage: Indicador de falta de agua. cuando el sistema se encuentra en estado de proteccion
por falta de agua, el indicador led encendera.

* Phase-Lack: Cuando el equipo detecta una caida de fase, el indicador led siempre se mantendra
encendido.

e Pump Stuck: Cuando el sistema se encuentra en estado de proteccién por falla en la tarjeta del
controlador, el indicador led siempre se mantendra encendido.

DESCRIPCION DE BOTONES DE NAVEGACION

La siguiente tabla le indicara la funcion de cada uno de los botones de navegacion.

. * Enciende y detiene la motobomba.
* En estado de falla resetea la falla.
ON/OFF
. » Presione durante 2s para entrar al menu de configuracion de los parametros. Para

salir del menu presione durante 2s.
CONFIGURACION

« Estando en el menu de configuracion, presione el boton para confirmar y guardar los

ajustes realizados y volvel a la pantalla anterior.

¢ Presione durante 3s para cambiar la direcciéon del motor.
ENTER

. * Presione este bot6n para cambiar la pantalla. El orden sera el siguiente:
Velocidad — Voltaje de entrada — Potencia de salida — Presién actual

SWITCH

ARRIBA

¢ Incrementar el valor



BOTON FUNCION

¢ Disminuir el valor

* Presione el boton durante 2s para entrar al modo de suministro de agua presion
i constante, para regresar al modo de velocidad presione durante 2s nuevamente.
SUMINISTRO DE AGUA A PRESION
CONSTANTE

= * Presione el boton durante 2s para entrar al modo de arranque-paro por presion , para

regresar al modo de velocidad presione durante 2s nuevamente.
ARRANQUE-PARO POR PRESION

* Presione el boton durante 2s para entrar al modo de temporizador , para regresar al

modo de velocidad presione durante 2s nuevamente.
TEMPORIZADOR

6. INSTALACION

6.1. INSTALACION DEL SISTEMA DE BOMBEO KOLOSALX

A PELIGRO

El proceso de instalacion debe ser realizado por personal calificado y asegurandose
siempre que la alimentacion eléctrica esté interrumpida.

A ATENCION
Si el sistema KOLOSAL se instala en posicién horizontal, se debe asegurar que durante
el funcionamiento del equipo siempre se tenga una carga axial minima de 15° sobre la
horizontal.

Si la motobomba no es instalada en un pozo, para garantizar su correcta refrigeracion se debe colocar una
camisa de refrigeracion; al hacer esto se debe garantizar la velocidad minima de circulacion de agua a
través del motor.

[




6.2. INSTALACION DEL SISTEMA KOLOSALX EN POZO (ADEME)

La motobomba debe de estar siempre sujeta dentro del pozo (ademe), esto se logra mediante una cuerda
especial atada a la oreja de la descarga de la bomba, esta cuerda se sujetara a la tapa de ademe del pozo.

A PELIGRO
Esta prohibido descender la motobomba dentro del pozo (ademe) utilizando el cable de
alimentacion eléctrica, su integridad debe ser preservada en todo momento. En este
punto, se recomienda amarrar el cable de alimentacion a la tuberia de columna.

A ATENCION
La succién siempre debe estar como minimo 1.5 metros por debajo del nivel dindmico del
agua.

MiN.
1.5m
A

6.3. DIAGRAMA DE CONEXION
MONOFASICO
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Sensor de presion
Tipo de corriente: 24V

Al utilizar esta funcion, seleccione la sefial
de transmision segun el transmisor de
presion real; en el modo de presion
constante, es necesario configurar su propio
tanque de presion.

NOTA

Seleccione el parametro FO-13 para elegir el modo de operacion correcto. De la lista de
CONFIGURACIONES AVANZADAS DEL MENU DE USUARIO [21].

7. FUNCIONAMIENTO

Arranque de la motobomba

Por defecto cuando el controlador detecta una entrada de alimentacién, enciende la motobomba
automaticamente, siempre y cuando no esté activada ninguna alarma de proteccion por parte del flotador.

Arranque y paro mediante boton ON/OFF

Presione el boton "On/Off" para poner en marcha o detener la motobomba.

10



AVISO

La motobomba esta disefiada para operar exclusivamente a 6000 r/min.

7.1. KOLOSALX
Este controlador tiene los siguientes modos de funcionamiento:

« MODO VELOCIDAD (PREDETERMINADO) [11]

+ MODO SUMINISTRO DE AGUA A PRESION CONSTANTE [12]
+ MODO DE INICIO Y PARO POR PRESION [14]

¢« MODO POR TIEMPO [15]

7.1.1. MODO VELOCIDAD (PREDETERMINADO)

BN BN
UP  DOWN - E u u u UP  DOWN - 5 E u u

ON / OFF @

ENTER

=1-1111

Arranque de la motobomba

« Con botén B: Cuando la motobomba esta en estado de espera, presione el boton para ponerla en
marcha.

* Arranque por restablecimiento de falla automético: Cuando el controlador se encuentra en estado de falla
y el tiempo de restablecimiento de falla ha terminado, el controlador intentard arrancar la motobomba de
forma automética.

Paro de la motobomba

« Por boton B: Cuando la motobomba esté trabajando normalmente, presione el boton & para detenerla
(la motobomba se ira deteniendo lentamente).
 Paro por falla: Cuando el controlador detecta una falla, apagara el equipo inmediatamente.

Configuracion de la velocidad objetivo

e Para configurar la velocidad, presione simultdneamente el botén arriba (4] y abajo [V ingrese
automaticamente al ment de ajuste de velocidad (A). Presione el boton B y B para ajustar el valor
de la velocidad deseada (B), presione el botén (] para guardar los cambios realizados.

Visualizacion de la pantalla
» Estando en la pantalla principal de este modo de funcionamiento, presione el botén para cambiar

entre las pantallas de visualizacién. El orden es el siguiente:
Voltaje = Corriente — Potencia = Velocidad.

NOTA

Este modo aplica solamente para los controladores trifasicos.

11



7.1.2. MODO SUMINISTRO DE AGUA A PRESION CONSTANTE

Presione durante 2s el botén @ para entrar al modo de suministro de agua a presion constante (A).

u UP  DOWN E u
ON/ OFF @

© A

UP  DOWN

&0. |- ® 55, - o B5S

O ©

Las unidades se muestran en metros columna agua.
Arranque de la motobomba

e Por presién constante: Presione el botdn para poner la motobomba en estado de espera. Si la
presion del sistema es menor que la presion de configurada, el controlador arrancara la motobomba
automaticamente.

« Arranque por restablecimiento de falla automatico: Cuando el controlador se encuentra en estado de falla
y el tiempo de restablecimiento de falla ha terminado y la presion del sistema es menor a la configurada,
el controlador intentara arrancar la motobomba automaticamente.

Paro de la motobomba

« Por boton B: Presione el botén para detener la motobomba.

e Por presién constante: Presione el botén para poner la motobomba en estado de espera, el
controlador monitoreara si el agua sale, y detendra la motobomba automaticamente cuando el agua
salga.

 Paro por falla: Cuando se detecte una falla, el controlador detendra la motobomba inmediatamente.

Configuracion

» Ajuste de la presion objetivo: Presione el botén de arriba Bo abajo = para ingresar a la interfaz de
ajuste de presion objetivo (B). Establezca el valor de la presién objetivo presionando el boton B.G ©
despues presione enter B

e Ajuste de la presion de arranque: Después de establecer la presidn objetivo, la presion de arranque se
ajustara automaticamente segln una proporcion determinada (como el 80%).

Si desea establecer la presién de arranque por separado, vuelva a hacer los pasos para ingresar a
la presion de objetivo, despues presione brevemente el boton switch para cambiar a la interfaz de
configuracion de la presion de arranque (D).

Presione los botones B o & para establecer la presion de arranque (E) y presione el botén enter (] para
guardar los cambios establecidos.

 Diferencias de menus:

El Gltimo decimal en el menud de configuracion de la presion objetivo no esta iluminado (no tiene un punto
al final).
El Gltimo decimal en el menu de configuracion de arranque si esta iluminado (tiene un punto al final).

Visualizacion de la pantalla
» Estando en la pantalla principal de este modo de funcionamiento, presione el botén para cambiar

entre las pantallas de visualizacién. El orden es el siguiente:
Presién — Voltaje = Corriente - Potencia = Velocidad.

12



NOTA

Este modo aplica solamente para los controladores trifasicos.

13



7.1.3. MODO DE INICIO Y PARO POR PRESION

Presione durante 2s el botén &

B para entrar al modo de suministro de agua a presion constante (A).

O] = O oF BO
o UP  DOWN .
ON/ OFF @

© /-

UP  DOWN

8
oo, | —= 05, - bS5

Arranque de la motobomba

e Presion de arranque/paro: Presione brevemente el botdn para poner la motobomba en estado
de espera; cuando la presién sea inferior a la presién de arranque, la motobomba se arrancara
automaticamente.

* Arranque por restablecimiento de falla automatico: Cuando el controlador esta en estado de fallo y el
tiempo de restablecimiento de falla haya terminado y la presién sea inferior a la presion de arranque, el
controlador intentara arrancar la motobomba automaticamente.

Paro de la motobomba

« Por boton B: Presione el botén para detener la motobomba.

» Presiéon de arranque/paro para detener: Presione brevemente el botén para poner la motobomba
en estado de espera; cuando la presion sea mayor que la presion de paro, la motobomba se apagara
automéaticamente.

* Paro por falla: Cuando se detecte una falla, el controlador detendra la motobomba inmediatamente.

Configuracion

« Configuracion de la presion de paro: Presione brevemente los botones Ao para ingresar
autométicamente a la interfaz de configuracién de presién de paro (B). Presione nuevamente los botones
B y = para ajustar la presion de paro (C) oprima enter B para guardar los cambios.

* Ajuste de la presion de arranque: Después de establecer la presion de paro, la presion de arranque se
ajustara automaticamente segun una proporcion determinada (60%).

Si desea ajustar la presion de arranque por separado, vuelva a hacer los pasos para ingresar a la
presion de paro y después presione el boton & para ingresar a la presion de arranque (D).

Presione los botones de B y = para establecer la presion de arranque (E) y presione el boton enter (]
para guardar los cambios establecidos.

 Diferencias de menus:

El Gltimo decimal en el menud de configuracion de presién de paro no esté iluminado (no tiene un punto al
final).
El tltimo decimal en el menud de configuracion de arranque si esta iluminado (tiene un punto al final).

Visualizacion de la pantalla
« Estando en la pantalla principal de este modo de funcionamiento, presione el botén para cambiar

entre las pantallas de visualizacién. El orden es el siguiente:
Presion — Voltaje — Corriente - Potencia — Velocidad.

14



7.1.4. MODO POR TIEMPO

Horas Minutos

® i b
@ —— | 0000 01.00

Pulsa durante 2s Establ el tiempo de operacian.
ON/OFF para entraren la
configuracién

Visualizacién del tiempo de Ejemplo:
operacién. La duracién es de 1 hora.

DOWN

Establecer tiempo

Ejernplo: de ejecucion
El tiempo de 01:15
D I I 5 up DOWN SWITCH
— | 0L 10
L] L Establecer el valor de D D.n D' Establecer el tiempo de =
operacién

Ejemplo: operacion. Eléiinlos
Minutos de tiempo de operacién. jemplo:

El tiempo de ejecucidn es de
@ 01:10 Minutos
Minutos Segundos
ENTER
00.00

Muestra el tiempo de ejecucién actual

Configuracion completada

TIMING

Observacién: Por ejemplo, "01.10" funciona durante 1 hora y 10 minutos, "01.15" es que el sistema se detiene
durante 5 minutos, y 01.15 es el periodo de tiempo.

Configuracion

 Configuracion del temporizador: oprime 2 segundos el boton de timing (] para entrar a la configuracion
de temporizador, presione brevemente los botones B para ingresar automaticamente a la interfaz
de configuracién de temporizador (B).
Presione nuevamente los botones & y = para ajustar el tiempo de paro (C).

» Ajuste el tiempo de arranque: Después de establecer el tiempo de paro, presione el boton para
ingresar al tiempo de arranque (D).
Presione los botones de B y © para establecer el tiempo de arranque (E) y presione el botén enter B
para guardar los cambios establecidos.

 Diferencias de mendus:
El dltimo decimal en el menu de configuracion de tiempo de paro no esté iluminado (no tiene un punto al
final).
El dltimo decimal en el men( de configuracion de tiempo de arranque si esta iluminado (tiene un punto al
final).

Visualizacion de la pantalla

» Estando en la pantalla principal de este modo de funcionamiento, presione el botén para cambiar
entre las pantallas de visualizacion. El orden es el siguiente:
Presién — Voltaje —» Corriente — Potencia — Velocidad.

Interfaz de visualizacién de tiempo: Cuando el tiempo es inferior a 60 minutos, se muestra "Minutos.
Segundos", menos de 24 horas, mostraban "Horas Minuto ", y el nimero de minutos estéd parpadeando. Si
el valor es superior a 24 horas, se muestra "Dias. Horas", y el nUmero de dias parpadea.

NOTA

Este modo aplica solamente para los controladores trifasicos.
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8. DIAGRAMA DE INSTALACION DE ANTENA 4G/WIFI

A. Antena.

B. Linea (cable) de sefial.

C. Perno de doble rosca.

D. Linea de comunicacion (cable flex).
E. Socket rojo.

Pasos de instalacién de antena WIFI/4G
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Dentro de los mdédulos Wi-Fi se incluyen tres pernos. Uno de ellos cuenta con una rosca mas ancha,
disefiada para ser utilizada en los modelos trifasicos de controladores. En esos casos, sera necesario
Instala los 3 pernos (C) en la posicién correcta, esto funcionara como torre para la instalacion de la

Conecte la antena (A) a la linea de sefial (B) y posteriormente conéctela al médulo como lo indica el

A continuacion, conecte la linea de comunicacidon a la tarjeta y posteriormente al médulo del

1.
retirar el tornillo ubicado en la parte inferior derecha.
2.
tarjeta en el médulo principal.
3. Atornille la tarjeta WIFI o la tarjeta de red 4G a los pernos previamente instalados.
4,
diagrama.
5. Ingrese la linea de sefial (B) por alguno de los orificios del controlador.
6.
controlador.
7. Inicie el controlador de manera habitual.

Pasos para conectarse a red 4G

1.
2.

Entre a la aplicacion
De click en la esquina superior derecha en el simbolo de "+".
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5.
6.

5:31p.m. Lun 24 de mar

Mi hogar Habitacién Escena Yo
Mi hogar .. @
° brel
. ¥ Todos los dispositivos
7 Editar
H n H 1 n
De click en "Agregar Dispositivo
E3Zp.m. Lan 24 demar - 8%
Mihogar  Habitacién  Escena Yo =+
Mi b megarmsposilivo
i hogar ..
& Crear escena
@ Descubre la nueva pagina de inicio de bricolaje
! 3 Agregar tarjeta de cambio ripide
22 Leer codigo QR
g B Todos los dispositivos
# Editar

Una vez dentro de esta seccion, de click en la esquina superior derecha en el simbolo de escaneo.

5:32pm. Lun 24 demar = 200 5%

< Mihogar ~ Habitacién ~ Escena Yo

Agregar Dispositivo

e emparejamiento

PUMP conr.

Afiadir manualmente

Eléctrico

" " " " " " "

enchufe Enchute Enchufe Enchufe Enchufe Enchufe Enchufe

v d (BLEW ) (Zigbee) (®LE) (@4cHz= (NB-ioT) fowo)
oteccion de /) 56Hz)

Ahora, proceda a escanear el cédigo QR proporcionado en la caja de la tarjeta 4G.
Una vez escaneado el codigo, después de uno a dos minutos, automaticamente se
dispositivo al controlador.

conectara

el
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S NOTA

* En el caso de la tarjeta de red 4G, se necesita una tarjeta SIM 4G para su
funcionamiento. Contacte a su distribuidor autorizado mas cercano.

» Si presenta error al conectarse, verifique la correcta conexién de la tarjeta e instalacion
del chip y repita los pasos.
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9. INSTALACION DE APLICACION MOVIL

Para descargar esta aplicacion, busque "Tuya" en la App Store de Apple y en los mercados de aplicaciones
0 escanee el siguiente codigo QR.

S

1. Toque el icono "+" en la esquina superior derecha de la pantalla del dispositivo para acceder a la

pantalla de Agregar Dispositivo. Antes de agregar un dispositivo, asegurese de que la tarjeta SIM esté
insertada en el controlador y que el controlador esté encendido.
Haga clic en el icono de escaneo de codigo QR en la esquina superior derecha de la interfaz de
Agregar Dispositivo para abrir la pantalla de escaneo de codigos QR (debe otorgar permisos de
camara a la aplicacién). Escanee el codigo QR en la carcasa del controlador para configurar la red.
Una vez que el dispositivo se haya agregado correctamente, podra modificar el nombre del dispositivo
y el escenario.

T - FT T e ——

o Mihoger  Habitacidn  Escena Yo + ® Mihogar  Habitacién  Escena Yo Gl < Minogar  Habitackn  Escena Yo

Mihogar . ©  Mihogar.. rsom Dewsy " AorsonDipstion
cwescans

@ Doscubre a numva pégina do o do ricasle @ Descubrstanuevapégin de o dobricsale s ot crcores ReDES im 5 5300 O

7 tdtar 7 caar

Interfaz del dispositivo Pagina de agregar dispositivo Interfaz de escaneo

X Agregar Dispositivo

1 dispositivo(s) se agregaron con éxito

PUMP controller wifi type
Se agreg6 con éxito

La pagina de configuracion de la red estd completa
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2.

Descripcion del control de uso de la aplicacién del dispositivo
La pantalla principal del dispositivo es la siguiente:

< PUMP EQUIPMENT
PUMP contro...

A. Velocidad. A 8
B. Presion. > 2 4
C. Voltaje de entrada. . kS o = ]
D. Voltaje de salida. )
E. Corriente de salida. : i e N
F. Tiempo total de operacion.
G. Tiempo total de encendido. Running mode: Speedgear |
H- Contl‘0|ad or de temperatura :IJ!!IIIIIIIII|IIIIIIELIlIlInILIIIII|IIIIIIIIIIIEINI’IJ!‘IIIIIIIIIIIIIIIIIFIElullllrlllIIIIIIIIIIIIIIE!&I'I:
I. Modo de operacion Pressure sensor model  Constant pressure seting ¥

Timed start stop value

Pressure start stop value

PAGINA DE CONTROL PRINCIPAL

CEETERETE 53 00 %3 Sl 0l (B8
Historical Data Historical Data < Data viewing
W Water + W Water —
17.v 0.0v
AC Votage DC voltage
Input Curre
0.0A 25¢°
put Power
0.0kW 0.0kW
0008kHh 0008 e
006K 0006w

0004

Pagina de energia  P&gina de energia  Visualizacion de
acumulada (hora) acumulada (dia) datos

853 0 26 Sl ol (88

< Add Schedule Save

08 53

Note

Notification

powerstate

nube

Temporizador en la
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10. LISTA DE PARAMETROS DE LAS FUNCIONES DEL
CONTROLADOR

10.1. CONFIGURACIONES AVANZADAS DEL MENU DE USUARIO
Para entrar al menu de parametros siga los siguientes pasos:

* Mantenga pulsada la tecla Configuracion k4 durante 2 segundos.

e Después de ingresar al menl de parametros, la interfaz mostrara el nimero del mend, por ejemplo,
FO0-00 ,presione brevemente el botén arriba (2] y abajo (7] para configurar el nUmero del menu. Presione
el boton Enter B, ingresara a la configuracion de parametros del numero del ment seleccionado,
consulte la tabla Tabla 1, “Lista de parametros KOLOSAL X" [21] a continuacién para conocer el
significado del parametro correspondiente al niUmero especifico. Después de modificar el parametro,
presione brevemente el botdn B para volver al nUmero del mena.

— — B8 [ o | — —
SET ENTER ENTER

DOWN

e Después de realizar la modificacion, mantenga presionado el boton 8 para salir del menu de
parametros y guardar.

A ATENCION
Por favor, no modifique la configuracion arbitrariamente. Consulte al personal técnico
antes de operar los ajustes para los articulos F0-13 a FO0-53; la funcion de presion
constante debe utilizarse en modo CA.

Lista de parametros KOLOSAL X

Parametro Descripcion Configuracion de fabrica Explicacion

12- Permite modificar todos los parametros.

F0-00 Permisos de modificacién del usuario. 0 ) ., .

21-Restablecer la configuracién del usuario.
., . 0-Desahabilitado

F0-01 Proteccion contra trabajo en seco 1 -
1-Habilitado
0-ldentificacion automatica

. ; 1-Alimentado por CC.
F0-02 Modo de suministro de energia. 0

2-Alimentado por paneles solares
3-Alimentado por CA

F0-03 Valor dtla’dlferenma_de retorno de 20 Unidad: v
proteccion de voltaje

Patrén estocastico de
F0-04 Voltaje de proteccion de presion baja. valor de bajo voltaje de Unidad: V
suministro de bateria

Punto 1 de proteccién en seco Determinado por

Fo-05 dependiendo de la velocidad. modelo. i

F0-06 Punto 2_ de proteccion en seco Determinado por Unidad: W
dependiendo de la velocidad. modelo.

F0-07 Punto 3_ de proteccion en seco Determinado por Unidad: W
dependiendo de la velocidad. modelo.

F0-08 Punto 4_de proteccion ep seco Determinado por Unidad: W
dependiendo de la velocidad. modelo.

F0-09 Configuracion de velocidad de Patrén estocastico Unidad: RPM

arranque.
) . 0- Apagado por defecto
F0-10 Estadq de funmonamlento del motor 2 1-Encendido por defecto
después del encendido .
2- Segun el estado del Ultimo apagado

Configuracién de maxima potencia de

FO-11 Determinado por modelo Unidad: W

salida

FO0-12 Proteccién por temperatura 80 Unidad: °C

0- Modo de velocidad
., i 1- Modo presién constante

FO0-13 Seleccion de modo de trabajo. 0 .,
2- Modo On-Off por presion
3- Modo por temporizador
Seleccion del tipo del sensor.

FO0-14 Modelo del sensor 3 0- 24V,4-20ma,10 Bar

1- 10V,10 Bar
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Parametro

F0-15

F0-16

FO-17

FO-18

F0-19

F0-20

FO0-21

FO0-22

F0-23

F0-24

F0-25

F0-26

F0-27

F0.28

F0-29

FO0-30

F0-31

F0-32

F0-33

F0-34

F0-35

Descripcion Configuracion de fabrica

Velocidad de inactividad con presion

constante 0
Presion constante de agua para calcular 100
el tiempo.
Presion constante de agua para calcular 10
la presion
Porcentaje entre la presion inicial
a presién constante y la presion 80
establecida
Correccion del valor de presion 100
“0" Correccion de presion 100
Velocidad de bajada (apagado/ Determinado de acuerdo
recuperacion) a la velocidad del motor
Configuracion de la presion constante 30
Presion de arranque de presion 24
constante
Direccién de rotacién del motor 0

Establecer el limite de corriente de

salida de la motobomba Determinado por modelo

Establecer el porcentaje de magnetismo

débil en la salida del motor 50

Establecer el limite de corriente del bus  1.125 veces del modelo
del motor nominal
Correccién de la corriente 1000

Tiempo de ejecucion de la

A 60

temporizacion local
Tiempo de ciclo de temporizacién local 0
Valor efectivo del sensor de flotacion 1
Funcion de autoaprendizaje de la

: 1
longitud del cable del motor
Presion de paro modo de arranque-paro 30
por presién
Porcentaje de la presion de arranque y 60
paro
Presion de arranque modo de arranque 18

y paro por presion

Explicaciéon
2-5V, 10 Bar
3- 24V-4-20ma,16 Bar
4- 10V, 16 Bar
5- 5V,16 Bar
6- 24V,4-20 mA,25 Bar
7- 10V, 25 Bar
8- 5V, 25 Bar
Cuando la condicién de presién de la motobomba
no es buena o es dificil de detener, la velocidad
de apagado se puede configurar manualmente.
Cuando la presién es mayor o igual al valor de

presion configurado, mientras tanto la velocidad es
menor, entonces se detiene.

1- No detenga, primero verifique si el tanque de
presion esta instalado y si el tanque de presion es
efectivo.

2- Sensibilidad de paro, cuanto mayor sea, mas
facil sera detenerse. Si no se detiene, aumente este
valor.

3- Velocidad descendente para detectar el tiempo
del ciclo

1- Si se detiene por error, aumente este valor.

2- Si este valor es cero, desactive la funcion de
apagado automatico.

3- Cuando se detecte una desaceleracion y la
presion de caida actual exceda este valor, reanude
el funcionamiento normal inmediatamente.

Unidad: %

Aumentar o disminuir este valor, el método de
correccion fue el siguiente:

(Presién maxima real menos presién minima real)
multiplicado por 100 y dividido por (presion maxima
mostrada menos presién minima mostrada)

Si la presion real es 90, pero muestra 105, y la
presién es de 5 m, pero muestra 10 m.

Este valor se corrige (90-5) *100/ (105-10)

Este procedimiento no muestra presién negativa, la
presion negativa es 0.

Si el valor de presién muestra un valor pequefio, la
presion real es mayor, entonces aumente este valor.

(Si muestra "0" pero la presién real es 3 m, cambie
este valor a "103")

Por el contrario

(si muestra "3" pero la presion real es 0 m, cambie
este valor a 97)

Cuanto menor sea su valor, mas lenta sera la
velocidad

(Aumentar/disminuir)

Cuanto mayor sea su valor, mas rapida sera la
velocidad (Aumentar/disminuir)

Unidad: Metros
Modo de presién constante: Para ajustar la presion.

Al ajustar FO-22, FO-23 se ajustara de acuerdo con
el porcentaje de FO-18.

Unidad: Metros

0. Misma direccién
1. Direccién opuesta

Unidad: 0.1 A
Unidad: %

Unidad: 0.1 A
Unidad: 0.1 A
Unidad: Minutos

Unidad: minutos, O se ejecuta solo una vez de forma
predeterminada

0: Desactiva la funcién del sensor de flotacion

1-TH, TL, sensor de flotacion WELL de baja
efectividad

2- TH, TL, alta efectividad, WELL, baja efectividad.
3-TH, TL y WELL son de alta efectividad
0-Deshabilitado

1-Habilitado

Unidad: metros
Unidad: 1%

Unidad: Metros
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Parametro

F0-36

F0-37

F0-38

F0-39

F0-40

F0-41

FO-44

F0-45

F0-46

F0-47

F0-48

F0-49

F0-50

F0-51

F0-52

F0-53

Descripcion

Introduzca el software de deteccion de
fase faltante

Limite de potencia AC 15000
Valor diferencial de la proteccién contra

caida de voltaje 120
Veces de recuperacion de fallas 1
Ajuste del valor KP del anillo de presion

1000
constante
Ajuste del valor Kl del anillo de presion 1000
constante
Umbral de proteccién contra 30
sobrepresion
Proteccion contra desconexion del 1
sensor
Ajuste de velocidad de arranque 1000
Ajuste de la velocidad del tiempo de 1000

paro

Resistencia del cable del motor

TZ 1 disminuye el valor sensible de
sobre corriente

Escasez de agua, tiempo de
recuperacion de la proteccion total 15
contra el agua

Tiempo de activacion de la proteccién

h : 10
contra funcionamiento en seco
Configuracién de velocidad para
> ) - 5000
proteccion contra baja velocidad
Valor limite minimo de velocidad en 1200

modo de voltaje constante

Configuracion de fabrica

Determinado por modelo

Explicaciéon
0-Deshabilitado
1-Habilitado
Unidad: W

0- Desactivar la proteccion contra caida de tension

Aumente este valor cuando utilice un tanque de alta
presion.

Aumente este valor cuando utilice un tanque de alta
presion.

Unidad: Metros

Cuando la presioén actual es mas grande que

la presién configurada, el controlador detendré la
motobomba por proteccién.

Habilitada la proteccién cuando el sensor se
desconecta

Cuando se aumenta este valor, la velocidad de
arranque se vuelve mas rapida. Cuando se reduce
este valor, la velocidad de arranque se reduce.
Cuando se aumenta este valor, la velocidad de paro
serd mas rapida. Cuando se reduce, la velocidad de
paro ser4 mas lenta.

Después de que F0-32 se ajuste a 0, mida el valor
de resistencia entre las dos fases del extremo del
cable del motor con el multimetro y complete aqui.
0-Deshabilitado

1-Habilitado

Unidad: minutos

Unidad: segundos

Unidad: RPM Cuando la bomba de agua esta
bloqueada, la velocidad es inferior a la velocidad
establecida. Si el valor se establece en "0", la
proteccion contra baja velocidad se desactiva.

Unidad: RPM Cuando esta en modo de voltaje
constante, el motor se detendra si la velocidad de
la bomba esté por debajo de la velocidad actual.
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11. MANTENIMIENTO DE RUTINA

La influencia de la temperatura ambiente, la humedad, el polvo y las vibraciones provocara el deterioro
del controlador, lo que puede causar posibles fallos o reducir la vida util del controlador. Por lo tanto, es
necesario realizar un mantenimiento de rutina y periodico.

El mantenimiento de rutina implica verificar:

Si el motor suena de forma anormal durante el funcionamiento.

Si el motor vibra excesivamente durante el funcionamiento.

Si cambia la ubicacion de la instalacién del controlador.

Si el ventilador de enfriamiento del controlador funciona normalmente.
Si el controlador se sobrecalienta.

Compruebe si las terminales del cableado muestran signos de arco.

A PELIGRO

No realice mantenimiento ni repare el equipo cuando esta energizado; De lo contrario,
podria provocar una descarga eléctrica. Antes de dar mantenimiento o reparar el
controlador, asegurese de que las luces indicadoras del controlador se hayan apagado por
completo; De lo contrario, podria provocar una descarga eléctrica y dafar el controlador.
Las personas no capacitadas para manipular el controlador, no pueden realizar el
mantenimiento; De lo contrario, podria provocar una descarga eléctrica y dafar el
controlador.

11.1. LIMPIEZA

Mantener el controlador limpio todo el tiempo.

Quitar el polvo, especialmente el que se encuentre cerca de las aberturas para evitar que entre en el
controlador.

11.2. PANELES SOLARES
Es necesario limpiar periédicamente la superficie de los paneles y verificar el cableado.

11.3. CABLE
Es necesario comprobar periédicamente el cable de alimentacién y el cable de tierra para asegurarse de
gue todos los cables estan conectados de forma fiable y que no presenten dafios.

12. INSPECCION PERIODICA

Realice una inspeccion periddica en lugares donde la inspeccion es dificil.
La inspeccion periddica implica:

Revise y limpie el conducto de aire periédicamente.

Compruebe si los tornillos se aflojan.

Compruebe si el controlador esta corroido.

Compruebe si los terminales de cableado muestran signos de arco;

Antes de medir la resistencia de aislamiento con un megéhmetro (se recomienda uno de 500 =),

desconecte el circuito principal del controlador.

No utilice el medidor de resistencia de aislamiento para probar el aislamiento del circuito de control. No

es necesario volver a realizar la prueba de alto voltaje porque se completé antes de la entrega.
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12.1. PRUEBA DE AISLAMIENTO DEL CIRCUITO PRINCIPAL
Sustitucion de Componentes Vulnerables

Los componentes vulnerables del controlador son el ventilador de refrigeracién y el condensador
electrolitico del filtro.

Su vida util esta relacionada con el entorno operativo y el estado de mantenimiento. En general, la vida util
se muestra de la siguiente manera:

Posible motivo del dafio

Criterio de juzgar

Componente  Vida de servicio
Ventilador 2 a 3 afios
Electrolitico o
4 a5 afios
condensador

* Rodamiento desgastado.
* Envejecimiento de la aspa.

Fuente de alimentacion de entrada de
mala calidad.

» Alta temperatura ambiente.

* Salto de carga frecuente.

* Envejecimiento electrolitico.

* Sihay grietas en la aspa.
* Si hay un ruido de vibraciéon anormal durante el

arranque.

¢ Si hay fugas de liquido.
¢ Sila valvula de seguridad se ha proyectado.

Medir la capacitancia estatica.
Medir la resistencia de aislamiento.

13. DIAGNOSTICO DE ANOMALIAS Y SOLUCIONES DE
PROBLEMAS

El controlador proporciona informacion sobre las posibles fallas y funciones de proteccion. Después de que
ocurre una falla, el controlador implementa la funcion de proteccion y muestra el cédigo de falla en el panel
de operacion (si el panel de operacion esta disponible).

13.1. CONTROLADOR

Cddigo Descripcion de falla

PO

P51

PL

P43

P60

EilS

P44

Proteccién contra
Sobrecorriente del
controlador

Proteccion contra
sobretension

Proteccién contra
baja tension

La salida esta fuera
de fase

El médulo inversor
de potencia esta
sobrecalentado

Fase de entrada
perdida

El motor esta
bloqueado

Causas

Cortocircuito en las lineas U, V, W,
desconecte la alimentacion y verifique el
origen del cortocircuito

Hay una falla en el médulo de controlador
Hay una falla en el moédulo inversor en el
controlador

El tiempo de aceleracion o deceleracion
es muy corto

Los parametros del motor no coinciden
con el controlador

El voltaje de entrada es bajo

El motor se esta arrancando en
movimiento

El voltaje de entrada del controlador es
demasiado alto

El tiempo de aceleracion o deceleracion
esta configurado como demasiado corto

El voltaje de entrada del controlador es
demasiado bajo

El controlador no esta conectado al motor
correctamente

El hardware de la tarjeta madre del
controlador esta dafiado

Los cables del sensor de temperatura del
controlador estan conectados de manera
anormal

El sensor de temperatura del controlador
es anormal

La temperatura ambiente es demasiado
alta

Falla en ventilador o ducto

Conexién anormal entre controlador y el
cable de alimentacion

El motor no arranca
Detener el motor durante la operacion
La velocidad del motor es anormal

Soluciones

Verificar que el modelo de la motobomba coincida
con el modelo del controlador.

Verificar que la conexion entre el controlador y la
motobomba sea correcta.

Eliminar la causa de hardware del controlador,
puede quitarse el cable del motor y probar de
nuevo; si la falla EQ7 sigue apareciendo, el
hardware esta dafiado

Aumentar el tiempo de aceleracion o deceleracién
Evitar arrancar el controlador mientras el motor
esta girando

Ajustar el voltaje de entrada dentro del rango
normal
Aumentar el tiempo de aceleracion o deceleracion

Ajustar el voltaje de entrada dentro del rango
normal

Verificar los terminales de conexién del motor y
del controlador

Buscar soporte técnico

Verificar si la conexion del sensor de temperatura
del controlador es anormal

Reducir la temperatura ambiente

Elegir un entorno abierto y ventilado tanto como
sea posible

Verificar si el ventilador y el aire estan bloqueados
por objetos o anomalias

Compruebe el cable de alimentacion y los
terminales de conexion del controlador.

Verificar si el modelo del motor coincide con el
modelo del controlador

Verificar si el cojinete del motor esta anormal
Verificar si hay objetos extrafios en el impulsor del
cuerpo de la bomba y si la carga del motor es
anormal

Verificar si el cableado entre el controlador y el
motor esté flojo o la conexion es anormal, y si

se puede medir la impedancia entre las lineas del
motor
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Caodigo Descripcion de falla

P46

P47

P48

FULL

P62

P63

P1

El motor esta fuera
de paso

Exceso de velocidad
del motor

Proteccién contra
funcionamiento en
seco / caida de carga

Proteccion de nivel
del tanque de agua

Fallo del sensor de
presion

Funcién de presion

Fallo por retorno de
agua

Causas

El motor no arranca
Detener el motor durante la operacion
La velocidad del motor es anormal

El motor no arranca
Detener el motor durante la operacion
La velocidad del motor es anormal

La potencia de funcionamiento del

motor es menor que el valor de
proteccion contra funcionamiento en seco
configurado

La sefial de entrada del terminal TH no se
reconoce como una sefial valida

El valor de salida del sensor de presion
no coincide con la configuracion

El valor configurado difiere mucho de los
parametros del sensor

Cuando el motor esta funcionando, el
valor de retroalimentacion de presion no
puede alcanzar la presion objetivo

El voltaje del bus es anormal

Soluciones

Verificar si el modelo del motor coincide con el
modelo del controlador

Reducir la longitud del cable de extensién entre el
motor y el controlador

Verificar si la impedancia entre las fases del motor
es consistente

Verificar si el modelo del motor coincide con el
modelo del controlador

Reducir la longitud del cable de extension entre el
motor y el controlador

Verificar si la carga del motor es anormal
Verificar si los parametros de los puntos de
potencia de funcionamiento en seco F0-05 a
F0-08 estan configurados correctamente

Verificar si el nivel del tanque esta lleno
Verificar si el cableado del terminal TH esta
conectado correctamente

Verificar si el modelo de configuracién del sensor
de presion es correcto

Verificar si la conexion del terminal Al1/Al2 es
adecuada

Verificar si la conexion del cableado del sensor de
presion es correcta

La bomba esta devolviendo agua, espere 10
minutos para reiniciar

Cortocircuito en el cable del motor a tierra, por
favor verifique el cable del motor

14. PRECAUCIONES AL DEPURAR EL CONTROLADOR

Cuando deseche el controlador, preste atencion a:

1.

2.

Condensador electrolitico: el capacitor electrolitico del circuito principal o la placa de impresion pueden
explotar si llega a tener contacto directo con el fuego.
Plastico: la incineracion de plastico puede generar gases toxicos.
Método de eliminacién: eliminelo como residuo industrial.
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